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Abstract— This work is a contribution to the call to The 
IFAC-CSS Corona Control Community Project in February 
2020. Scientific evidence to the effectiveness of the three main 
non-pharmacological tools to mitigate a pandemic is given. A 
control system to control the Covid-19 outbreak caused by the 
Sars-CoV2 virus, called Coronavirus, is proposed, for 
preventing collapse of the health systems and saturation of 
Intensive Therapy Units (ITUs) capacity. The proposed system 
is based on the three existing non-pharmacological tools for the 
mitigation of epidemics and pandemics: social distancing, 
confinement and testing with isolation of a population in which 
there is community circulation of the virus. Both in the analysis 
and in the design of the control system, the mathematical 
model SEIRD (Susceptible - Exposed - Infected - Recovered - 
Deceased) is used, which describes the dynamics of a pandemic, 
adjusted in this work to the behavior in space and time of the 
Sars-CoV2. In this work the incidence and impact of testing 
with isolation (or testing-quarantining) is incorporated in the 
model. The proposed control system uses, as a feedback signal, 
the demanded quantity of critical beds and ITUs, which is 
compared with the available beds capacity to generate the 
error signal as input to a PID controller. As control actions, 
five Phases of Social Distancing and Confinement (SD&C) are 
proposed, which must be applied by the public authority. The 
control system thus generates a SD&C decision sequence or 
policy, which can be applied once a week or every fortnight. 
Simulation results showing the practical feasibility and good 
performance of the proposed control system are given, 
preventing collapse of Healthcare Capacity based on Social 
Distancing, Confinement and Testing-quarantining as control 
actions. 

Keywords — Epidemic Control; COVID-19; Control and 
Modeling; PID Control; Public Policy Design; Healthcare 
System Capacity; Social distancing, Confinement and Testing-
Quarantining. 

I. INTRODUCCIÓN  

En muy poco tiempo de pandemia del Coronavirus la 
comunidad científica ha desentrañado la biología y el 
comportamiento dinámico del Sars-CoV2 que produce la 
enfermedad Covid-19. Debido a su alta tasa de contagio, con 
un Ro de un rango de 2 a 7, y considerando que no se 

dispone de un tratamiento efectivo de cura y de la no 
disponibilidad de una vacuna, las herramientas más efectivas 
no farmacológicas para mitigar y controlar el brote de 
SARS-CoV2 son: el distanciamiento social, confinamiento o 
cuarentena, y la realización masiva de testeos con 
aislamiento en la población. El distanciamiento social 
implica el empleo “correcto del barbijo, el uso de 
mascarillas”, el distanciamiento de por lo menos 2 metros de 
distancia entre personas y el evitar las reuniones en lugares 
cerrados de poca ventilación natural. El confinamiento tiene 
que ver con el aislamiento, evitando así la movilidad fuera 
del hogar. Mientras que el testeo es un procedimiento 
moderno, en el cual se realiza un test a las personas para 
detección de los infectados para ser luego aislados. Este virus 
presenta características particulares: tiene una elevada tasa de 
contagio, comparada con otros virus; más de un 20% de los 
infectados requerirá de algún tipo de asistencia sanitaria, un 
5% requerirá de una Unidades de Terapia Intensiva (UTI), y 
aproximadamente un 2.5% requerirá de respiradores 
artificiales. Todo esto hace que, en muy poco tiempo, si no 
es controlado el brote, estrese los sistemas sanitarios 
llevándolos en muchos casos al límite del colapso. Al saturar 
el sistema sanitario hará que muchas personas enfermas no 
puedan acceder a la atención médica, aumentando así la 
cantidad de fallecidos.  

Por otra parte, es sabido que los modelos matemáticos 
constituyen una herramienta útil en la predicción y estudio 
del comportamiento dinámico de procesos tanto físicos como 
biológicos [1], [2], [3], y son empleados en el diseño de 
sistemas de control, [4], [5], [6], como así también para la 
ayuda en la toma de decisiones. En el caso del Covid-19, su 
comportamiento dinámico responde a los tradicionales 
modelos matemáticos compartimentales, [7], [8], [9], [10], 
tales como el modelo SIR (Susceptible-Infectado- 
Recuperado) o el SEIR, que incorpora además a los sujetos 
Expuestos de una población. Estos modelos son de mucha 
ayuda para estimar el comportamiento dinámico en el tiempo 
del virus, [11]. Recientemente se han propuesto algunas 
variantes de estos modelos, tales como el modelo 
SIDARTHE [12], [13]. Todos estos modelos son ajustados a 
través de sus parámetros, como es el tiempo de incubación, 
periodo de desarrollo de la enfermedad, velocidad de Este trabajo fue financiado por Proyectos de Investigación de la 
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contagio y tiempo de decaimiento de la pandemia. El 
conocer y estimar su evolución temporal permite ayudar en 
la toma de decisiones de las autoridades públicas para 
mitigar y controlar el brote de contagios, posibilitando así 
achatar la curva de infectados a fin de prevenir el colapso del 
sistema sanitario. El dilatar el tiempo de ocurrencia del pico 
de contagios puede servir, para ganar tiempo y poder 
preparar la infraestructura apropiada del sistema de salud, 
disponiendo de suficientes camas críticas y UTIs. Sin 
embargo, a pesar del uso de estos modelos matemáticos para 
estimación de la evolución temporal de la pandemia, hay 
muy pocos trabajos que abordan la problemática desde el 
enfoque de la ingeniería de sistemas de control para observar 
cómo influye e impacta la aplicación de estas herramientas 
de mitigación en el control del brote de contagios, a 
excepción de algunos trabajos recientes [13] y [14], en los 
cuales se proponen acciones de tipo On-Off. En este trabajo 
se presenta una estructura y ley de control que permite 
diseñar una estrategia de Distanciamiento Social y 
Confinamiento (DSyC) y testeo con aislamiento para 
controlar el brote de contagios del COVID-19, de manera tal 
de prevenir el colapso del sistema de salud y la saturación de 
las UTIs, manteniendo la demanda de pacientes por debajo 
de un valor pre definido, establecido por la capacidad del 
sistema de salud. El objetivo de control se puede formalizar 
del siguiente modo: disponiendo de una cantidad determina 
de camas críticas y de UTI, considerando la dinámica de la 
evolución de la pandemia y realizando una determinada 
cantidad de testeos con aislamiento, se desea obtener de 
manera automática una secuencia de Fases de DSyC de 
manera tal de regular el brote de contagios manteniéndolo 
por debajo de un valor deseado dado por la disponibilidad 
de la capacidad del sistema de salud. La ley de control 
propuesta es de tipo PID con anti-windup, [15], [16], [17], 
[18], [19]. Como señal de realimentación se toma la cantidad 
de camas demandadas y como acciones de control se 
consideran cinco Fases  de DSyC, que definen el grado de 
movilidad de la población. Los resultados de simulación 
computacional obtenidos demuestran la factibilidad práctica 
del sistema de control propuesto y su buen desempeño. 

II. MODELO MATEMÁTICO DE LA PANDEMIA COVID-19 

Las ecuaciones diferenciales que describen la dinámica 
de la evolución de una pandemia se pueden obtener a partir 
de un modelo gráfico denominado compartimental, [20], 
[21]. 

A. Modelo Epidemiológico SEIRD 

El modelo dinámico de una pandemia se puede 
describir a partir de un modelo de tipo 
compartimental. La población total es dividida en 
compartimentos o categorías, en las cuales se 
movilizan los individuos según es detallado en los 
trabajos [22] y [23]. Un compartimento es 
representado mediante una variable de interés a cual 
se le asocia una variable de estado. Se asume que 
internamente son homogéneas, e. d., los individuos 
dentro de ella son indistinguibles los unos de los otros. 
En el presente trabajo se considera una modificación 
del modelo epidemiológico SEIRD, [7], [10], [22], 
[23], [25] y [29], en el cual además de representarse a 
los sujetos S(t) Susceptibles, E(t) Expuestos, I(t) 
infectados, R(t) Recuperados, D(t) Fallecidos (Deads), 
se incorpora el testeo de sujetos asintomáticos y pre 

 

sintomáticos como en [30], [31].  
Considerando una población de tamaño N dividida 

en seis compartimentos: S individuos susceptibles, E 
individuos expuestos pero aún no contagiosos,  
asintomáticos, que no presentan síntomas o síntomas 
leves, R individuos recuperados, D fallecidos, e  
individuos pre sintomáticos que eventualmente 
desarrollan síntomas fuertes; y la restricción 
N=S+E+Ia+R+D+Ip, el modelo dinámico puede 
describirse por el siguiente conjunto de ecuaciones 
diferenciales: 

                 ( )( ) = − ( ( ) ( ) ( )) − ( ) ( ) ( )( ) = ( ) ( ) ( ) − ( ) + ( ) ( )( ) = ( ) − ( + ( ) ) ( )( ) = ( )																		( ) = ( )( ) = (1 − ) ( ) − ( ) − ( ) ( )
								(1) 

 

Dónde, ( ) es el factor de intervención por distanciamiento 
social y confinamiento, y ( ) es el factor de intervención 
debido al testeo y aislamiento; y los parámetros:  es la 
porción de portadores asintomáticos, la porción de 
asintomáticos,  la porción de pre sintomáticos, 	tasa de 
transición de expuesto a infectados,  la tasa de transición 
de portadores asintomáticos a recuperados u hospitalizados, 

 es la tasa de transición de pre sintomáticos a recuperados 
u hospitalizados, ,  son las probabilidades de detección 
de portadores asintomáticos y portadores sintomáticos 
respectivamente.  

III. FORMULACIÓN DEL BROTE DE COVID-19 COMO UN 

PROBLEMA DE CONTROL 

El comportamiento del Sars-Cov2 desde un punto de 
vista estadístico se estima que del total de personas 
infectadas entre el 20% y 26.7% de todos los infectados 
diarios necesitarán atención sanitaria. De esos un 5% 
requerirá de cama de terapia intensiva, y de los cuales, 
aproximadamente un 2% requerirán además un respirador 
artificial. Todo esto hace que en muy poco tiempo puedan 
colapsar los sistemas sanitarios no pudiéndose atender toda 
la demanda de enfermos. Definiendo la variable ( ) que 
represente la cantidad total de individuos que requerirán 
asistencia sanitaria, entonces el control del brote de Covid-19 
puede formularse de la siguiente manera: dada la capacidad 
del sistema de salud (que incluye las camas disponibles para 
casos agudos, críticos y de UTI con respiradores), 
representada por la variable ; y considerando el modelo 
dinámico de la pandemia dado por (1), se desea obtener de 
manera automática una secuencia de acciones de control 
(aplicación de fases de DSyC en el tiempo), representada por 
la variable ( ), de manera tal que la cantidad de pacientes 
que demanden de atención médica se mantenga por debajo 
del valor  . Luego, el error de control puede expresarse 
como: 

        ( ) = − ( )				∀ t ⊂ [ , ]							          (2) 



dónde, el período t se establece de siete o quince días. 
Como especificaciones de diseño se propone que | − ( )| < , 	 → ∞, donde ∈ ℝ  es una 

constante arbitraria tan pequeña como se quiera. 

A. Controlador PID propuesto 

Se propone una ley de control de tipo PID, que en tiempo 
continuo está dada por: 

( ) =  ++
t

d
i

p dt

tde
Tde

T
teK

0

)(
)(

1
)( ττ             (3) 

dónde las variables  ( )  es la señal de control que 
representa el nivel de DSyC (fases de movilidad), ( ) es el 
error de control, las constantes K y Kp son ganancias 
proporcionales,  es el tiempo de integración y  es el 
tiempo de derivación. El término proporcional permite que el 
controlador responda en forma instantánea ante el error de 
control, mientras que el término integral mejora el error de 
estado estacionario y la parte derivativa actúa sobre la 
respuesta transitoria del sistema de control de lazo cerrado. 
La ley de control de tiempo discreto puede obtenerse 
mediante una integración rectangular, [26], [27], quedando 
del siguiente modo: 
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dónde ( ) y ( ) son la acción de control y el error de 
control respectivamente de tiempo discreto, k es la variable 
de tiempo discreta y  es el periodo de muestreo. La 
ecuación (4) es un algoritmo de control no recursivo, en el 
cual es necesario almacenar todos los errores de control ( ) pasados. Sin embargo, puede obtenerse un algoritmo 
recursivo considerando ( ) − ( − 1 ), usando (4) y 
reorganizando los términos: 
 

    ( ) = )2()1()()1( 210 −+−++− keakeakeakui     (5) 

dónde 0 = + 0																 1 = − + 2 0 − 0
2 = 0 .                                (6) 

En este trabajo, se propone la cuantificación de las 
acciones de control en cinco niveles de amplitud, 
correspondientes a diferentes estados de movilidad de la 
sociedad, denominados comúnmente fases. Como periodo 
de muestreo, , se adopta un valor de siete o quince días 
(semanal o quincenal). Estos cinco niveles o grados de 
movilidad, o fases, que se proponen son: 

 
              ( ) ∈ , , , ,  ,                           (7) 

 
cuyos valores son detallados en la Tabla 1. 

Para evitar en el algoritmo de control PID el problema 
de acumulación del integrador cuando las acciones de 
control se saturan, se propone agregar el término de anti-
windup. En la Figura 1 se presenta un diagrama de bloques 
en Transformada Z de la ley de control propuesta. 

TABLA I.      GRADOS DE AISLAMIENTO O FASES 

Niveles de 
confinamiento 

social 
Movilidad 

Acción de 
Control  
(Fase i) 

Suave  70 % u1 = 2.7 
Medio 50 % u2 = 2.1 

Moderado 30 % u3 = 1.5 
Fuerte 20 % u4 = 0.7 

Extremo 10% u5 = 0.2 
 
 

 
 
Fig. 1. Diagrama de bloques del controlador PID propuesto. 

 
La elección de un controlador PID, como ley de control 
propuesta, se debe a que es un controlador muy estudiado y 
usado, es de parámetros optimizados y su diseño es 
independiente del modelo de la planta a controlar. Es 
además un algoritmo simple desde el punto de vista práctico 
e intuitivo, como las acciones de decisión realizadas por ser 
humano en la tarea de control, es robusto a las no 
linealidades del proceso o planta a controlar y es simple de 
sintonizar. 

B. Sistema de control de lazo cerrado propuesto 

En la Figura 2 se presenta un diagrama de bloques del 
sistema de control realimentado tomando como señal de 
realimentación la medida de la demanda de la cantidad de 
camas Covid-19 del sistema de salud. Como se dijo, el 
principal objetivo del sistema de control propuesto es regular 
el brote del Covid-19 para prevenir el colapso del sistema 
sanitario. En función del error el algoritmo PID genera una 
acción de control correspondiente a una determinada Fase i a 
ser aplicada por la autoridad gubernamental, definiendo así el 
grado de movilidad permitido en la sociedad. El lazo de 
control de realimentación se cierra mediante la medición del 
grado ocupacional de camas Covid-19.  

 
 

Fig. 2. Sistema de control realimentado propuesto para el 
control del brote de Covid-19. 



IV. RESULTADOS DE SIMULACIÓN COMPUTACIONAL 

En esta sección se presentan resultados de simulación 
computacional para probar la efectividad del DSyC y testeo 
con aislamiento como herramientas no farmacológicas en el 
control del brote del COVID-19 en la prevención del colapso 
sanitario, además, de poder observar y sacar conclusiones 
acerca de los perfiles y tiempos de duración de las diferentes 
secuencias de Fases generadas por el sistema de control. Se 
emplea el modelo SEIRD con su modificación para 
incorporar también los testeos de sintomáticos, pre y 
asintomáticos con el fin de su aislamiento. El mismo permite 
estimar la cantidad de personas susceptibles, expuestas, 
infectados, recuperados, decesos e individuos pre 
sintomáticos que eventualmente desarrollan síntomas fuertes, 
para una determinada población testigo afectada por la 
epidemia de Covid-19. Se considera una población testigo, la 
cual podría escalarse en forma arbitraria, de valor N = 20000 
y los siguientes valores de los parámetros del modelo: =0.67, = 0.33,	 = 0.5,	 = 1/5, = 1/8, = 1/12, =1/3, = 1/2. Se asume además que se dispone de 50 camas 
de UTI por cada 10000 habitantes, [32], resultando en este 
ejemplo 100 camas, representando el 100% de la capacidad 
de camas Covid-19. Se toma un umbral de seguridad de un 
10% menos en el valor de . En la Figura 3 se observa el 
número de individuos por clase y en la Figura 4, la cantidad 
de decesos por día y el acumulado, para la muestra 
representativa de 20000 individuos expuestos para = 0 ,  
considerando como condiciones iniciales (0) = 1 . Se 
considera además una tasa de contagio 	 = 3.  

Fig. 3.  Cantidad de sujetos de la población pertenecientes a 
cada clase del modelo SEIRD para el Covid-19. 

Fig.  4. Cantidad de infectados y decesos. 

A. Sistema de lazo abierto y de control de lazo cerrado 

Se considera para estas simulaciones dos situaciones: i) 
una situación en la cual no se toma ninguna medida de 
DSyC ni de testeo con aislamiento, e. d., a lazo abierto 
dejando plenamente la movilidad de las personas. ii) 
situación en dónde se impone una estricta cuarentena, de 
aplicación en Fase I, al inicio del brote. Y una tercera 
situación, iii) de control a lazo abierto, en la cual se 
mantienen abiertas plenamente todas las actividades 
económicas y sociales pero realizando un testeo masivo para 
detección y aislamiento. 

Caso i): En la Figura 5 puede verse como se produce un 
pico de infectados que requieren de atención médica muy 
por arriba del número de camas disponibles, situación que 
hace colapsar el sistema sanitario. Caso ii) En la Figura 6 se 
muestra el comportamiento dinámico de contagios que 
requieren atención bajo una estricta Fase I al inicio del 
brote. Es importante notar que si la misma se sostiene al 
menos por 25 días al inicio del brote se podría prácticamente 
erradicar el virus de esa población, pudiéndose volver al 
estatus sanitario anterior, pasando a una Fase de 
Contención. Caso iii) En la Figura 7 se muestra el positivo 
impacto de la realización de un testeo y aislamiento masivo 
de la población como herramienta de mitigación y control 
del brote, aunque se mantienen la movilidad de la sociedad 
dada por la Fase V.  

Fig. 5. Evolución de pacientes que requieren camas sin 
ningún DSyC ni testeo con aislamiento. 

Fig. 6. Fuerte restricción al inicio del brote, para luego liberar por 
completo la movilidad de los individuos con nuevos infectados.  



Fig. 7. Impacto positivo de la realización de un testeo masivo y 
aislamiento de asintomáticos y pre sintomáticos con plena 
movilidad de la población, Fase V.  

B. Experimentaciones del sistema de control de lazo 
cerrado propuesto 

Para estas experimentaciones del sistema de control 
propuesto se sintonizó el controlador PID obteniéndose el 
siguiente rango de ganancias: = 0.01 − 0.009 , = 1.65 , = 0.012/6.5, = 5 − 150. En la Figura 8 se presenta la 
evolución de la variable controlada ( ) para un periodo 
de muestreo de = 7	 días, sin realizar testeos y 
aislamiento, pudiéndose observar que no existe saturación 
del sistema sanitario. En la Figura 9 puede observarse cómo 
se aplana o achata la curva de infectados, y por ende los 
enfermos que requieren atención médica, debido a la 
generación automática de la secuencia de Fases 
correspondiente. En la Figura 10 se muestra el impacto 
positivo de emplear tanto la aplicación de las Fases 
generadas por el controlador como así también el testeo con 
aislamiento. Puede notarse que al incorporar la estrategia de 
testeo con aislamiento puede aumentarse la movilidad de la 
población, permitiendo más aperturas de las actividades 
económicas como sociales. Se han realizado simulaciones, 
que por falta de espacio no se muestran, en las cuales se 
muestra un comportamiento robusto del controlador PID 
ante incertidumbres en el modelo, considerando un 10 % de 
error; y otra situación experimentada es el caso en el cual un 
35% de la población no obedece las directivas y ordenes de 
la autoridad gubernamental respecto al distanciamiento 
social y confinamiento. Se ha encontrado que el desempeño 
del sistema de control se puede  mejorar agregando una 
acción de control de tipo predictiva, como la propuesta en 
[26], considerando como señal de realimentación 	∆ ( ) =0.5	 ( ) − ( − 1) .	 En la Figura 11 puede observarse 
la respuesta del sistema con la modificación propuesta. 

V. CONCLUSIONES 

El presente trabajo es la respuesta al llamado del IFAC y 
el IEEE a principios de este año a combatir el Covid-19, y 
para futuras pandemias, desde un enfoque de la teoría de 
sistemas y control. Se ha dado evidencia científica a la 
efectividad de las tres herramientas principales no 
farmacológicas de mitigación de una pandemia. En particular 
en el presente trabajo se ha dado evidencia científica a la 
efectividad de las tres herramientas no farmacológicas más 

efectivas en la mitigación de las epidemias como las 
pandemias, como lo son el distanciamiento social, el 
confinamiento y el testeo con aislamiento de los infectados, 
incluyendo los pre y asintomáticos detectados. Se ha 
propuesto un sistema de control de tipo PID para el control 
del brote de Covid-19 para prevenir el colapso de los 
sistemas sanitarios y saturación de las camas de UTI. El 
sistema emplea como señal de realimentación la medición de 
la demanda de camas requeridas por los enfermos de Covid-
19. El sistema emplea cinco niveles para cuantificar las 
acciones de control, e.d., se emplea cinco fases o grados de 
movilidad de la población, considerando a la autoridad 
gubernamental como componente actuador. Los resultados 
de simulación computacional muestran el buen desempeño 
del sistema de controlador de lazo cerrado y su factibilidad 
práctica de ser empelado por las autoridades 
gubernamentales. El sistema permite generar patrones de 
fases y periodos de distanciamiento social y confinamiento 
para prevenir el colapso y saturación del sistema de salud 
disponible. Se ha podido demostrar que no sólo se puede 
controlar el brote del virus sino también erradicarlo, 
implantando una Fase I estricta de por lo menos 25 días al 
inicio del brote. Se observa de las experimentaciones que la 
mejor estrategia es la combinación del sistema de control con 
la inclusión de testeos con aislamiento. La estrategia 
propuesta no solamente puede ser aplicada al control del 
brote del Covid-19 sino que también podría ser empleada en 
futuras pandemias. 

Fig. 8.    Respuesta del sistema de control propuesto sin realización 
de testeos con aislamiento. 

 
Fig. 9. Aplanamiento de la curva de infectados debido al control 
del brote mediante las Fases generadas por el sistema de control. 



 
Fig. 10. Impacto positivo de la realización de todas las 
herramientas de mitigación DSyC, testeos y aislamiento masivo de 
la población.  
  
 

 
Fig. 11. Respuesta del PID predictivo. Sin testeos. 

REFERENCES 
[1] A. Rutherford. Mathematical Modelling Techniques, New York: 

Dover, (1994). 
[2] E. A. Bender. An Introduction to Mathematical Modeling, New York: 

Dover, (2000). 
[3] N. Gershenfeld. The Nature of Mathematical Modeling, Cambridge 

University Press, (1998). 
[4] K. Ogata. Modern Control Engineering. 5th Ed. Prentice Hall, (2010).   
[5] Benjamin Kuo. Automatic Control Systems. Prentice Hall, 9ed, 

(2014). 
[6] Norman S. Nise. Control System Engineering. 6th Edition, John 

Wiley & Sons, (2011). 
[7] J. M. Carcione, J. Santos, C. Bagaini, and J. Ba. A simulation of a 

COVID-19 epidemic based on a deterministic SEIR model. Submitted 
to Frontiers in Public Health, April 20, (2020). 

[8] Fred Brauer. Compartmental Models in Epidemiology. Chapter in 
Lecture Notes in Mathematics -Springer-Verlag, April (2008). 

[9] Mark J. Willis, Victor H. Grisales Díaz, O. A. Prado-Rubio, and M. 
von Stosch. Insights into the dynamics and control of COVID-19 
infection rates. Journal of Chaos, Solitons and Fractal, Elsevier Ltd, 
Pre-proof, (2020). 

[10] Reza Samenia. Mathematical Modeling of Epidemic Diseases; A 
Case Study of the COVID-19 Coronavirus. Quantitative Biology, 
Populations and Evolution, Cornel University, draf paper, (2020). 

[11] Neil M. Ferguson, D. Laydon, G. Nedjati-Gilani, et all. Impact of 
non-pharmaceutical interventions (NPIs) to reduce COVID-19 
mortality and healthcare demand. Imperial College COVID-19 

Response Team, March 16, (2020). DOI: 

https://doi.org/10.25561/77482. 
[12] G. Giordano, F. Blanchini, R. Bruno, P. Colaneri, A. Di Filippo, A. 

Di Matteo, and M. Colaneri. Modelling the COVID-19 epidemic and 
implementation of population-wide interventions in Italy. Nature 
Medicine, Letters, April 20, (2020). doi.org/10.1038/s41591-020-
0883-7. 

[13] C. Tsay, F. Lejarza, M. A. Stadtherr, M. Baldea. Modeling, state 
estimation, and optimal control for the US COVID-19 outbreak. In 
reviewing, (2020). 

[14] G. Stewart, K. van Heusden, and G. A Dumont. Coronavirus: policy 
design for stable population recover: Using feedback to maximize 
population recovery rate while respecting healthcare capacity. IEEE 
Spectrum, April, (2020). 
https://spectrum.ieee.org/biomedical/diagnostics/how-

control-theory-can-help-control-covid19. 
[15] Karl J. Åström, and T. Hägglund. Advanced PID Control. 

International Society of Automation, (2006). 
[16] Karl J. Åström, and T. Hägglund. Control PID Avanzado. PEARSON 

EDUCACIÓN, S.A., (2009). 
[17] J. Cvejn. PID control of FOPDT plants with dominant dead time 

based on the modulus optimum criterion, in Archives of Control 
Sciences. (2016). 

[18] C. Wang, and D. Li. Decentralized PID Controllers Based on 
Probabilistic Robustness, (2011). 

[19] C. Knospe. PID Control. IEEE Control System Magazine, Feb., 
(2006). 

[20] N. Chitnis. Introduction to SEIR Models. Workshop on Mathematical 
Models of Climate Variability, Environmental Change and Infectious 
Diseases. Department of Epidemiology and Public Health Systems 
Research and Dynamical Modelling Unit. May, (2017). 

[21] F. Brauer. Chapter 2 Compartmental Models in Epidemiology. 
Department of Mathematics, University of British Columbia, (1984). 

[22] F. Brauer, and C. Castillo-Chavez. Mathematical models in 
population biology and epidemiology. Springer, vol. 2, (2012). 

[23] O. Diekmann, H. Heesterbeek, and T. Britton. Mathematical tools for 
understanding infectious disease dynamics. Princeton University 
Press, vol.7, (2012). 

[24] M. De la Sen, A. Ibeas, S. Alonso-Quesada, and R. Nistal. On a new 
epidemic model with asymptomatic and dead-infective 
subpopulations with feedback controls useful for Ebola disease. 
Discrete Dynamics in Nature and Society, (2017). 
https://doi.org/10.1155/2017/4232971. 

[25] Sarah A. Al-Sheikh. Modeling and Analysis of an SEIR Epidemic 
Model with a Limited Resource for Treatment; Global Journal of 
Science Frontier Research, Mathematics and Decision Sciences, 
Volume 12 Issue 14, (2012). 

[26] B. Kuchen, and R. Carelli. Control Digital Directo. School of 
Engineering, Universidad Nacional de San Juan, (2010). 

[27] R. Isermann. Digital Control System. Springer-Verlag, vol.1, (1989). 
[28] N. Minorsky, “Directional stability of automatically steered bodies.” 

J. Amer. SOC. Of Naval Engineers, pp. 280-309, v. 34, (1922). 
[29]  Giannakeas V., Bhatia D., Warkentin M. T., Bogoch I., Stall N. M.. 

Estimating the Maximum Capacity of COVID-19 Cases Manageable 
per Day Given a Health Care System's Constrained Resources, 
American College of Physicians. Journal of Annals of Internal 
Medicine. https://doi.org/10.7326/M20-1169, (2020). 

[30] Arghya Das, cAbhishek Dhar, Srashti Goyal, Anupam Kundu. 
“Covid-19: analysis of a modified SEIR model, a comparison of 
different intervention strategies and projections for India”. medRxiv 
preprint doi: https://doi.org/10.1101/2020.06.04.20122580. June 23, 
2020. 

[31] Liu, Y., Gayle, A. A., Wilder-Smith, A., Rockl ov J. The 
reproductive number of COVID-19 is higher compared to SARS 
coronavirus, Journal of Travel Medicine 27, Issue 2, March 2020, 
https://doi.org/10.1093/jtm/taaa021. 

[32] Ruoran Li; Caitlin Rivers; Qi Tan; Megan B. Murray; Eric Toner; 
Marc Lipsitch. Estimated Demand for US Hospital Inpatient and 
Intensive Care Unit Beds for Patients With COVID-19 Based on 
Comparisons WithWuhan and Guangzhou, China. JAMA Network 
Open. 2020;3(5):e208297. doi:10.1001/jamanetworkopen.2020.8297. 
 
 



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Gray Gamma 2.2)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.7
  /CompressObjects /Off
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams true
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 0
  /ParseDSCComments false
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo false
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo true
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Remove
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
    /AbadiMT-CondensedLight
    /ACaslon-Italic
    /ACaslon-Regular
    /ACaslon-Semibold
    /ACaslon-SemiboldItalic
    /AdobeArabic-Bold
    /AdobeArabic-BoldItalic
    /AdobeArabic-Italic
    /AdobeArabic-Regular
    /AdobeHebrew-Bold
    /AdobeHebrew-BoldItalic
    /AdobeHebrew-Italic
    /AdobeHebrew-Regular
    /AdobeHeitiStd-Regular
    /AdobeMingStd-Light
    /AdobeMyungjoStd-Medium
    /AdobePiStd
    /AdobeSongStd-Light
    /AdobeThai-Bold
    /AdobeThai-BoldItalic
    /AdobeThai-Italic
    /AdobeThai-Regular
    /AGaramond-Bold
    /AGaramond-BoldItalic
    /AGaramond-Italic
    /AGaramond-Regular
    /AGaramond-Semibold
    /AGaramond-SemiboldItalic
    /AgencyFB-Bold
    /AgencyFB-Reg
    /AGOldFace-Outline
    /AharoniBold
    /Algerian
    /Americana
    /Americana-ExtraBold
    /AndaleMono
    /AndaleMonoIPA
    /AngsanaNew
    /AngsanaNew-Bold
    /AngsanaNew-BoldItalic
    /AngsanaNew-Italic
    /AngsanaUPC
    /AngsanaUPC-Bold
    /AngsanaUPC-BoldItalic
    /AngsanaUPC-Italic
    /Anna
    /ArialAlternative
    /ArialAlternativeSymbol
    /Arial-Black
    /Arial-BlackItalic
    /Arial-BoldItalicMT
    /Arial-BoldMT
    /Arial-ItalicMT
    /ArialMT
    /ArialMT-Black
    /ArialNarrow
    /ArialNarrow-Bold
    /ArialNarrow-BoldItalic
    /ArialNarrow-Italic
    /ArialRoundedMTBold
    /ArialUnicodeMS
    /ArrusBT-Bold
    /ArrusBT-BoldItalic
    /ArrusBT-Italic
    /ArrusBT-Roman
    /AvantGarde-Book
    /AvantGarde-BookOblique
    /AvantGarde-Demi
    /AvantGarde-DemiOblique
    /AvantGardeITCbyBT-Book
    /AvantGardeITCbyBT-BookOblique
    /BakerSignet
    /BankGothicBT-Medium
    /Barmeno-Bold
    /Barmeno-ExtraBold
    /Barmeno-Medium
    /Barmeno-Regular
    /Baskerville
    /BaskervilleBE-Italic
    /BaskervilleBE-Medium
    /BaskervilleBE-MediumItalic
    /BaskervilleBE-Regular
    /Baskerville-Bold
    /Baskerville-BoldItalic
    /Baskerville-Italic
    /BaskOldFace
    /Batang
    /BatangChe
    /Bauhaus93
    /Bellevue
    /BellMT
    /BellMTBold
    /BellMTItalic
    /BerlingAntiqua-Bold
    /BerlingAntiqua-BoldItalic
    /BerlingAntiqua-Italic
    /BerlingAntiqua-Roman
    /BerlinSansFB-Bold
    /BerlinSansFBDemi-Bold
    /BerlinSansFB-Reg
    /BernardMT-Condensed
    /BernhardModernBT-Bold
    /BernhardModernBT-BoldItalic
    /BernhardModernBT-Italic
    /BernhardModernBT-Roman
    /BiffoMT
    /BinnerD
    /BinnerGothic
    /BlackadderITC-Regular
    /Blackoak
    /blex
    /blsy
    /Bodoni
    /Bodoni-Bold
    /Bodoni-BoldItalic
    /Bodoni-Italic
    /BodoniMT
    /BodoniMTBlack
    /BodoniMTBlack-Italic
    /BodoniMT-Bold
    /BodoniMT-BoldItalic
    /BodoniMTCondensed
    /BodoniMTCondensed-Bold
    /BodoniMTCondensed-BoldItalic
    /BodoniMTCondensed-Italic
    /BodoniMT-Italic
    /BodoniMTPosterCompressed
    /Bodoni-Poster
    /Bodoni-PosterCompressed
    /BookAntiqua
    /BookAntiqua-Bold
    /BookAntiqua-BoldItalic
    /BookAntiqua-Italic
    /Bookman-Demi
    /Bookman-DemiItalic
    /Bookman-Light
    /Bookman-LightItalic
    /BookmanOldStyle
    /BookmanOldStyle-Bold
    /BookmanOldStyle-BoldItalic
    /BookmanOldStyle-Italic
    /BookshelfSymbolOne-Regular
    /BookshelfSymbolSeven
    /BookshelfSymbolThree-Regular
    /BookshelfSymbolTwo-Regular
    /Botanical
    /Boton-Italic
    /Boton-Medium
    /Boton-MediumItalic
    /Boton-Regular
    /Boulevard
    /BradleyHandITC
    /Braggadocio
    /BritannicBold
    /Broadway
    /BrowalliaNew
    /BrowalliaNew-Bold
    /BrowalliaNew-BoldItalic
    /BrowalliaNew-Italic
    /BrowalliaUPC
    /BrowalliaUPC-Bold
    /BrowalliaUPC-BoldItalic
    /BrowalliaUPC-Italic
    /BrushScript
    /BrushScriptMT
    /CaflischScript-Bold
    /CaflischScript-Regular
    /Calibri
    /Calibri-Bold
    /Calibri-BoldItalic
    /Calibri-Italic
    /CalifornianFB-Bold
    /CalifornianFB-Italic
    /CalifornianFB-Reg
    /CalisMTBol
    /CalistoMT
    /CalistoMT-BoldItalic
    /CalistoMT-Italic
    /Cambria
    /Cambria-Bold
    /Cambria-BoldItalic
    /Cambria-Italic
    /CambriaMath
    /Candara
    /Candara-Bold
    /Candara-BoldItalic
    /Candara-Italic
    /Carta
    /CaslonOpenfaceBT-Regular
    /Castellar
    /CastellarMT
    /Centaur
    /Centaur-Italic
    /Century
    /CenturyGothic
    /CenturyGothic-Bold
    /CenturyGothic-BoldItalic
    /CenturyGothic-Italic
    /CenturySchL-Bold
    /CenturySchL-BoldItal
    /CenturySchL-Ital
    /CenturySchL-Roma
    /CenturySchoolbook
    /CenturySchoolbook-Bold
    /CenturySchoolbook-BoldItalic
    /CenturySchoolbook-Italic
    /CGTimes-Bold
    /CGTimes-BoldItalic
    /CGTimes-Italic
    /CGTimes-Regular
    /CharterBT-Bold
    /CharterBT-BoldItalic
    /CharterBT-Italic
    /CharterBT-Roman
    /CheltenhamITCbyBT-Bold
    /CheltenhamITCbyBT-BoldItalic
    /CheltenhamITCbyBT-Book
    /CheltenhamITCbyBT-BookItalic
    /Chiller-Regular
    /Cmb10
    /CMB10
    /Cmbsy10
    /CMBSY10
    /CMBSY5
    /CMBSY6
    /CMBSY7
    /CMBSY8
    /CMBSY9
    /Cmbx10
    /CMBX10
    /Cmbx12
    /CMBX12
    /Cmbx5
    /CMBX5
    /Cmbx6
    /CMBX6
    /Cmbx7
    /CMBX7
    /Cmbx8
    /CMBX8
    /Cmbx9
    /CMBX9
    /Cmbxsl10
    /CMBXSL10
    /Cmbxti10
    /CMBXTI10
    /Cmcsc10
    /CMCSC10
    /Cmcsc8
    /CMCSC8
    /Cmcsc9
    /CMCSC9
    /Cmdunh10
    /CMDUNH10
    /Cmex10
    /CMEX10
    /CMEX7
    /CMEX8
    /CMEX9
    /Cmff10
    /CMFF10
    /Cmfi10
    /CMFI10
    /Cmfib8
    /CMFIB8
    /Cminch
    /CMINCH
    /Cmitt10
    /CMITT10
    /Cmmi10
    /CMMI10
    /Cmmi12
    /CMMI12
    /Cmmi5
    /CMMI5
    /Cmmi6
    /CMMI6
    /Cmmi7
    /CMMI7
    /Cmmi8
    /CMMI8
    /Cmmi9
    /CMMI9
    /Cmmib10
    /CMMIB10
    /CMMIB5
    /CMMIB6
    /CMMIB7
    /CMMIB8
    /CMMIB9
    /Cmr10
    /CMR10
    /Cmr12
    /CMR12
    /Cmr17
    /CMR17
    /Cmr5
    /CMR5
    /Cmr6
    /CMR6
    /Cmr7
    /CMR7
    /Cmr8
    /CMR8
    /Cmr9
    /CMR9
    /Cmsl10
    /CMSL10
    /Cmsl12
    /CMSL12
    /Cmsl8
    /CMSL8
    /Cmsl9
    /CMSL9
    /Cmsltt10
    /CMSLTT10
    /Cmss10
    /CMSS10
    /Cmss12
    /CMSS12
    /Cmss17
    /CMSS17
    /Cmss8
    /CMSS8
    /Cmss9
    /CMSS9
    /Cmssbx10
    /CMSSBX10
    /Cmssdc10
    /CMSSDC10
    /Cmssi10
    /CMSSI10
    /Cmssi12
    /CMSSI12
    /Cmssi17
    /CMSSI17
    /Cmssi8
    /CMSSI8
    /Cmssi9
    /CMSSI9
    /Cmssq8
    /CMSSQ8
    /Cmssqi8
    /CMSSQI8
    /Cmsy10
    /CMSY10
    /Cmsy5
    /CMSY5
    /Cmsy6
    /CMSY6
    /Cmsy7
    /CMSY7
    /Cmsy8
    /CMSY8
    /Cmsy9
    /CMSY9
    /Cmtcsc10
    /CMTCSC10
    /Cmtex10
    /CMTEX10
    /Cmtex8
    /CMTEX8
    /Cmtex9
    /CMTEX9
    /Cmti10
    /CMTI10
    /Cmti12
    /CMTI12
    /Cmti7
    /CMTI7
    /Cmti8
    /CMTI8
    /Cmti9
    /CMTI9
    /Cmtt10
    /CMTT10
    /Cmtt12
    /CMTT12
    /Cmtt8
    /CMTT8
    /Cmtt9
    /CMTT9
    /Cmu10
    /CMU10
    /Cmvtt10
    /CMVTT10
    /ColonnaMT
    /Colossalis-Bold
    /ComicSansMS
    /ComicSansMS-Bold
    /Consolas
    /Consolas-Bold
    /Consolas-BoldItalic
    /Consolas-Italic
    /Constantia
    /Constantia-Bold
    /Constantia-BoldItalic
    /Constantia-Italic
    /CooperBlack
    /CopperplateGothic-Bold
    /CopperplateGothic-Light
    /Copperplate-ThirtyThreeBC
    /Corbel
    /Corbel-Bold
    /Corbel-BoldItalic
    /Corbel-Italic
    /CordiaNew
    /CordiaNew-Bold
    /CordiaNew-BoldItalic
    /CordiaNew-Italic
    /CordiaUPC
    /CordiaUPC-Bold
    /CordiaUPC-BoldItalic
    /CordiaUPC-Italic
    /Courier
    /Courier-Bold
    /Courier-BoldOblique
    /CourierNewPS-BoldItalicMT
    /CourierNewPS-BoldMT
    /CourierNewPS-ItalicMT
    /CourierNewPSMT
    /Courier-Oblique
    /CourierStd
    /CourierStd-Bold
    /CourierStd-BoldOblique
    /CourierStd-Oblique
    /CourierX-Bold
    /CourierX-BoldOblique
    /CourierX-Oblique
    /CourierX-Regular
    /CreepyRegular
    /CurlzMT
    /David-Bold
    /David-Reg
    /DavidTransparent
    /Dcb10
    /Dcbx10
    /Dcbxsl10
    /Dcbxti10
    /Dccsc10
    /Dcitt10
    /Dcr10
    /Desdemona
    /DilleniaUPC
    /DilleniaUPCBold
    /DilleniaUPCBoldItalic
    /DilleniaUPCItalic
    /Dingbats
    /DomCasual
    /Dotum
    /DotumChe
    /DoulosSIL
    /EdwardianScriptITC
    /Elephant-Italic
    /Elephant-Regular
    /EngraversGothicBT-Regular
    /EngraversMT
    /EraserDust
    /ErasITC-Bold
    /ErasITC-Demi
    /ErasITC-Light
    /ErasITC-Medium
    /ErieBlackPSMT
    /ErieLightPSMT
    /EriePSMT
    /EstrangeloEdessa
    /Euclid
    /Euclid-Bold
    /Euclid-BoldItalic
    /EuclidExtra
    /EuclidExtra-Bold
    /EuclidFraktur
    /EuclidFraktur-Bold
    /Euclid-Italic
    /EuclidMathOne
    /EuclidMathOne-Bold
    /EuclidMathTwo
    /EuclidMathTwo-Bold
    /EuclidSymbol
    /EuclidSymbol-Bold
    /EuclidSymbol-BoldItalic
    /EuclidSymbol-Italic
    /EucrosiaUPC
    /EucrosiaUPCBold
    /EucrosiaUPCBoldItalic
    /EucrosiaUPCItalic
    /EUEX10
    /EUEX7
    /EUEX8
    /EUEX9
    /EUFB10
    /EUFB5
    /EUFB7
    /EUFM10
    /EUFM5
    /EUFM7
    /EURB10
    /EURB5
    /EURB7
    /EURM10
    /EURM5
    /EURM7
    /EuroMono-Bold
    /EuroMono-BoldItalic
    /EuroMono-Italic
    /EuroMono-Regular
    /EuroSans-Bold
    /EuroSans-BoldItalic
    /EuroSans-Italic
    /EuroSans-Regular
    /EuroSerif-Bold
    /EuroSerif-BoldItalic
    /EuroSerif-Italic
    /EuroSerif-Regular
    /EUSB10
    /EUSB5
    /EUSB7
    /EUSM10
    /EUSM5
    /EUSM7
    /FelixTitlingMT
    /Fences
    /FencesPlain
    /FigaroMT
    /FixedMiriamTransparent
    /FootlightMTLight
    /Formata-Italic
    /Formata-Medium
    /Formata-MediumItalic
    /Formata-Regular
    /ForteMT
    /FranklinGothic-Book
    /FranklinGothic-BookItalic
    /FranklinGothic-Demi
    /FranklinGothic-DemiCond
    /FranklinGothic-DemiItalic
    /FranklinGothic-Heavy
    /FranklinGothic-HeavyItalic
    /FranklinGothicITCbyBT-Book
    /FranklinGothicITCbyBT-BookItal
    /FranklinGothicITCbyBT-Demi
    /FranklinGothicITCbyBT-DemiItal
    /FranklinGothic-Medium
    /FranklinGothic-MediumCond
    /FranklinGothic-MediumItalic
    /FrankRuehl
    /FreesiaUPC
    /FreesiaUPCBold
    /FreesiaUPCBoldItalic
    /FreesiaUPCItalic
    /FreestyleScript-Regular
    /FrenchScriptMT
    /Frutiger-Black
    /Frutiger-BlackCn
    /Frutiger-BlackItalic
    /Frutiger-Bold
    /Frutiger-BoldCn
    /Frutiger-BoldItalic
    /Frutiger-Cn
    /Frutiger-ExtraBlackCn
    /Frutiger-Italic
    /Frutiger-Light
    /Frutiger-LightCn
    /Frutiger-LightItalic
    /Frutiger-Roman
    /Frutiger-UltraBlack
    /Futura-Bold
    /Futura-BoldOblique
    /Futura-Book
    /Futura-BookOblique
    /FuturaBT-Bold
    /FuturaBT-BoldItalic
    /FuturaBT-Book
    /FuturaBT-BookItalic
    /FuturaBT-Medium
    /FuturaBT-MediumItalic
    /Futura-Light
    /Futura-LightOblique
    /GalliardITCbyBT-Bold
    /GalliardITCbyBT-BoldItalic
    /GalliardITCbyBT-Italic
    /GalliardITCbyBT-Roman
    /Garamond
    /Garamond-Bold
    /Garamond-BoldCondensed
    /Garamond-BoldCondensedItalic
    /Garamond-BoldItalic
    /Garamond-BookCondensed
    /Garamond-BookCondensedItalic
    /Garamond-Italic
    /Garamond-LightCondensed
    /Garamond-LightCondensedItalic
    /Gautami
    /GeometricSlab703BT-Light
    /GeometricSlab703BT-LightItalic
    /Georgia
    /Georgia-Bold
    /Georgia-BoldItalic
    /Georgia-Italic
    /GeorgiaRef
    /Giddyup
    /Giddyup-Thangs
    /Gigi-Regular
    /GillSans
    /GillSans-Bold
    /GillSans-BoldItalic
    /GillSans-Condensed
    /GillSans-CondensedBold
    /GillSans-Italic
    /GillSans-Light
    /GillSans-LightItalic
    /GillSansMT
    /GillSansMT-Bold
    /GillSansMT-BoldItalic
    /GillSansMT-Condensed
    /GillSansMT-ExtraCondensedBold
    /GillSansMT-Italic
    /GillSans-UltraBold
    /GillSans-UltraBoldCondensed
    /GloucesterMT-ExtraCondensed
    /Gothic-Thirteen
    /GoudyOldStyleBT-Bold
    /GoudyOldStyleBT-BoldItalic
    /GoudyOldStyleBT-Italic
    /GoudyOldStyleBT-Roman
    /GoudyOldStyleT-Bold
    /GoudyOldStyleT-Italic
    /GoudyOldStyleT-Regular
    /GoudyStout
    /GoudyTextMT-LombardicCapitals
    /GSIDefaultSymbols
    /Gulim
    /GulimChe
    /Gungsuh
    /GungsuhChe
    /Haettenschweiler
    /HarlowSolid
    /Harrington
    /Helvetica
    /Helvetica-Black
    /Helvetica-BlackOblique
    /Helvetica-Bold
    /Helvetica-BoldOblique
    /Helvetica-Condensed
    /Helvetica-Condensed-Black
    /Helvetica-Condensed-BlackObl
    /Helvetica-Condensed-Bold
    /Helvetica-Condensed-BoldObl
    /Helvetica-Condensed-Light
    /Helvetica-Condensed-LightObl
    /Helvetica-Condensed-Oblique
    /Helvetica-Fraction
    /Helvetica-Narrow
    /Helvetica-Narrow-Bold
    /Helvetica-Narrow-BoldOblique
    /Helvetica-Narrow-Oblique
    /Helvetica-Oblique
    /HighTowerText-Italic
    /HighTowerText-Reg
    /Humanist521BT-BoldCondensed
    /Humanist521BT-Light
    /Humanist521BT-LightItalic
    /Humanist521BT-RomanCondensed
    /Imago-ExtraBold
    /Impact
    /ImprintMT-Shadow
    /InformalRoman-Regular
    /IrisUPC
    /IrisUPCBold
    /IrisUPCBoldItalic
    /IrisUPCItalic
    /Ironwood
    /ItcEras-Medium
    /ItcKabel-Bold
    /ItcKabel-Book
    /ItcKabel-Demi
    /ItcKabel-Medium
    /ItcKabel-Ultra
    /JasmineUPC
    /JasmineUPC-Bold
    /JasmineUPC-BoldItalic
    /JasmineUPC-Italic
    /JoannaMT
    /JoannaMT-Italic
    /Jokerman-Regular
    /JuiceITC-Regular
    /Kartika
    /Kaufmann
    /KaufmannBT-Bold
    /KaufmannBT-Regular
    /KidTYPEPaint
    /KinoMT
    /KodchiangUPC
    /KodchiangUPC-Bold
    /KodchiangUPC-BoldItalic
    /KodchiangUPC-Italic
    /KorinnaITCbyBT-Regular
    /KristenITC-Regular
    /KrutiDev040Bold
    /KrutiDev040BoldItalic
    /KrutiDev040Condensed
    /KrutiDev040Italic
    /KrutiDev040Thin
    /KrutiDev040Wide
    /KrutiDev060
    /KrutiDev060Bold
    /KrutiDev060BoldItalic
    /KrutiDev060Condensed
    /KrutiDev060Italic
    /KrutiDev060Thin
    /KrutiDev060Wide
    /KrutiDev070
    /KrutiDev070Condensed
    /KrutiDev070Italic
    /KrutiDev070Thin
    /KrutiDev070Wide
    /KrutiDev080
    /KrutiDev080Condensed
    /KrutiDev080Italic
    /KrutiDev080Wide
    /KrutiDev090
    /KrutiDev090Bold
    /KrutiDev090BoldItalic
    /KrutiDev090Condensed
    /KrutiDev090Italic
    /KrutiDev090Thin
    /KrutiDev090Wide
    /KrutiDev100
    /KrutiDev100Bold
    /KrutiDev100BoldItalic
    /KrutiDev100Condensed
    /KrutiDev100Italic
    /KrutiDev100Thin
    /KrutiDev100Wide
    /KrutiDev120
    /KrutiDev120Condensed
    /KrutiDev120Thin
    /KrutiDev120Wide
    /KrutiDev130
    /KrutiDev130Condensed
    /KrutiDev130Thin
    /KrutiDev130Wide
    /KunstlerScript
    /Latha
    /LatinWide
    /LetterGothic
    /LetterGothic-Bold
    /LetterGothic-BoldOblique
    /LetterGothic-BoldSlanted
    /LetterGothicMT
    /LetterGothicMT-Bold
    /LetterGothicMT-BoldOblique
    /LetterGothicMT-Oblique
    /LetterGothic-Slanted
    /LevenimMT
    /LevenimMTBold
    /LilyUPC
    /LilyUPCBold
    /LilyUPCBoldItalic
    /LilyUPCItalic
    /Lithos-Black
    /Lithos-Regular
    /LotusWPBox-Roman
    /LotusWPIcon-Roman
    /LotusWPIntA-Roman
    /LotusWPIntB-Roman
    /LotusWPType-Roman
    /LucidaBright
    /LucidaBright-Demi
    /LucidaBright-DemiItalic
    /LucidaBright-Italic
    /LucidaCalligraphy-Italic
    /LucidaConsole
    /LucidaFax
    /LucidaFax-Demi
    /LucidaFax-DemiItalic
    /LucidaFax-Italic
    /LucidaHandwriting-Italic
    /LucidaSans
    /LucidaSans-Demi
    /LucidaSans-DemiItalic
    /LucidaSans-Italic
    /LucidaSans-Typewriter
    /LucidaSans-TypewriterBold
    /LucidaSans-TypewriterBoldOblique
    /LucidaSans-TypewriterOblique
    /LucidaSansUnicode
    /Lydian
    /Magneto-Bold
    /MaiandraGD-Regular
    /Mangal-Regular
    /Map-Symbols
    /MathA
    /MathB
    /MathC
    /Mathematica1
    /Mathematica1-Bold
    /Mathematica1Mono
    /Mathematica1Mono-Bold
    /Mathematica2
    /Mathematica2-Bold
    /Mathematica2Mono
    /Mathematica2Mono-Bold
    /Mathematica3
    /Mathematica3-Bold
    /Mathematica3Mono
    /Mathematica3Mono-Bold
    /Mathematica4
    /Mathematica4-Bold
    /Mathematica4Mono
    /Mathematica4Mono-Bold
    /Mathematica5
    /Mathematica5-Bold
    /Mathematica5Mono
    /Mathematica5Mono-Bold
    /Mathematica6
    /Mathematica6Bold
    /Mathematica6Mono
    /Mathematica6MonoBold
    /Mathematica7
    /Mathematica7Bold
    /Mathematica7Mono
    /Mathematica7MonoBold
    /MatisseITC-Regular
    /MaturaMTScriptCapitals
    /Mesquite
    /Mezz-Black
    /Mezz-Regular
    /MICR
    /MicrosoftSansSerif
    /MingLiU
    /Minion-BoldCondensed
    /Minion-BoldCondensedItalic
    /Minion-Condensed
    /Minion-CondensedItalic
    /Minion-Ornaments
    /MinionPro-Bold
    /MinionPro-BoldIt
    /MinionPro-It
    /MinionPro-Regular
    /Miriam
    /MiriamFixed
    /MiriamTransparent
    /Mistral
    /Modern-Regular
    /MonotypeCorsiva
    /MonotypeSorts
    /MSAM10
    /MSAM5
    /MSAM6
    /MSAM7
    /MSAM8
    /MSAM9
    /MSBM10
    /MSBM5
    /MSBM6
    /MSBM7
    /MSBM8
    /MSBM9
    /MS-Gothic
    /MSHei
    /MSLineDrawPSMT
    /MS-Mincho
    /MSOutlook
    /MS-PGothic
    /MS-PMincho
    /MSReference1
    /MSReference2
    /MSReferenceSansSerif
    /MSReferenceSansSerif-Bold
    /MSReferenceSansSerif-BoldItalic
    /MSReferenceSansSerif-Italic
    /MSReferenceSerif
    /MSReferenceSerif-Bold
    /MSReferenceSerif-BoldItalic
    /MSReferenceSerif-Italic
    /MSReferenceSpecialty
    /MSSong
    /MS-UIGothic
    /MT-Extra
    /MTExtraTiger
    /MT-Symbol
    /MT-Symbol-Italic
    /MVBoli
    /Myriad-Bold
    /Myriad-BoldItalic
    /Myriad-Italic
    /Myriad-Roman
    /Narkisim
    /NewCenturySchlbk-Bold
    /NewCenturySchlbk-BoldItalic
    /NewCenturySchlbk-Italic
    /NewCenturySchlbk-Roman
    /NewMilleniumSchlbk-BoldItalicSH
    /NewsGothic
    /NewsGothic-Bold
    /NewsGothicBT-Bold
    /NewsGothicBT-BoldItalic
    /NewsGothicBT-Italic
    /NewsGothicBT-Roman
    /NewsGothic-Condensed
    /NewsGothic-Italic
    /NewsGothicMT
    /NewsGothicMT-Bold
    /NewsGothicMT-Italic
    /NiagaraEngraved-Reg
    /NiagaraSolid-Reg
    /NimbusMonL-Bold
    /NimbusMonL-BoldObli
    /NimbusMonL-Regu
    /NimbusMonL-ReguObli
    /NimbusRomNo9L-Medi
    /NimbusRomNo9L-MediItal
    /NimbusRomNo9L-Regu
    /NimbusRomNo9L-ReguItal
    /NimbusSanL-Bold
    /NimbusSanL-BoldCond
    /NimbusSanL-BoldCondItal
    /NimbusSanL-BoldItal
    /NimbusSanL-Regu
    /NimbusSanL-ReguCond
    /NimbusSanL-ReguCondItal
    /NimbusSanL-ReguItal
    /Nimrod
    /Nimrod-Bold
    /Nimrod-BoldItalic
    /Nimrod-Italic
    /NSimSun
    /Nueva-BoldExtended
    /Nueva-BoldExtendedItalic
    /Nueva-Italic
    /Nueva-Roman
    /NuptialScript
    /OCRA
    /OCRA-Alternate
    /OCRAExtended
    /OCRB
    /OCRB-Alternate
    /OfficinaSans-Bold
    /OfficinaSans-BoldItalic
    /OfficinaSans-Book
    /OfficinaSans-BookItalic
    /OfficinaSerif-Bold
    /OfficinaSerif-BoldItalic
    /OfficinaSerif-Book
    /OfficinaSerif-BookItalic
    /OldEnglishTextMT
    /Onyx
    /OnyxBT-Regular
    /OzHandicraftBT-Roman
    /PalaceScriptMT
    /Palatino-Bold
    /Palatino-BoldItalic
    /Palatino-Italic
    /PalatinoLinotype-Bold
    /PalatinoLinotype-BoldItalic
    /PalatinoLinotype-Italic
    /PalatinoLinotype-Roman
    /Palatino-Roman
    /PapyrusPlain
    /Papyrus-Regular
    /Parchment-Regular
    /Parisian
    /ParkAvenue
    /Penumbra-SemiboldFlare
    /Penumbra-SemiboldSans
    /Penumbra-SemiboldSerif
    /PepitaMT
    /Perpetua
    /Perpetua-Bold
    /Perpetua-BoldItalic
    /Perpetua-Italic
    /PerpetuaTitlingMT-Bold
    /PerpetuaTitlingMT-Light
    /PhotinaCasualBlack
    /Playbill
    /PMingLiU
    /Poetica-SuppOrnaments
    /PoorRichard-Regular
    /PopplLaudatio-Italic
    /PopplLaudatio-Medium
    /PopplLaudatio-MediumItalic
    /PopplLaudatio-Regular
    /PrestigeElite
    /Pristina-Regular
    /PTBarnumBT-Regular
    /Raavi
    /RageItalic
    /Ravie
    /RefSpecialty
    /Ribbon131BT-Bold
    /Rockwell
    /Rockwell-Bold
    /Rockwell-BoldItalic
    /Rockwell-Condensed
    /Rockwell-CondensedBold
    /Rockwell-ExtraBold
    /Rockwell-Italic
    /Rockwell-Light
    /Rockwell-LightItalic
    /Rod
    /RodTransparent
    /RunicMT-Condensed
    /Sanvito-Light
    /Sanvito-Roman
    /ScriptC
    /ScriptMTBold
    /SegoeUI
    /SegoeUI-Bold
    /SegoeUI-BoldItalic
    /SegoeUI-Italic
    /Serpentine-BoldOblique
    /ShelleyVolanteBT-Regular
    /ShowcardGothic-Reg
    /Shruti
    /SILDoulosIPA
    /SimHei
    /SimSun
    /SimSun-PUA
    /SnapITC-Regular
    /StandardSymL
    /Stencil
    /StoneSans
    /StoneSans-Bold
    /StoneSans-BoldItalic
    /StoneSans-Italic
    /StoneSans-Semibold
    /StoneSans-SemiboldItalic
    /Stop
    /Swiss721BT-BlackExtended
    /Sylfaen
    /Symbol
    /SymbolMT
    /SymbolTiger
    /SymbolTigerExpert
    /Tahoma
    /Tahoma-Bold
    /Tci1
    /Tci1Bold
    /Tci1BoldItalic
    /Tci1Italic
    /Tci2
    /Tci2Bold
    /Tci2BoldItalic
    /Tci2Italic
    /Tci3
    /Tci3Bold
    /Tci3BoldItalic
    /Tci3Italic
    /Tci4
    /Tci4Bold
    /Tci4BoldItalic
    /Tci4Italic
    /TechnicalItalic
    /TechnicalPlain
    /Tekton
    /Tekton-Bold
    /TektonMM
    /Tempo-HeavyCondensed
    /Tempo-HeavyCondensedItalic
    /TempusSansITC
    /Tiger
    /TigerExpert
    /Times-Bold
    /Times-BoldItalic
    /Times-BoldItalicOsF
    /Times-BoldSC
    /Times-ExtraBold
    /Times-Italic
    /Times-ItalicOsF
    /TimesNewRomanMT-ExtraBold
    /TimesNewRomanPS-BoldItalicMT
    /TimesNewRomanPS-BoldMT
    /TimesNewRomanPS-ItalicMT
    /TimesNewRomanPSMT
    /Times-Roman
    /Times-RomanSC
    /Trajan-Bold
    /Trebuchet-BoldItalic
    /TrebuchetMS
    /TrebuchetMS-Bold
    /TrebuchetMS-Italic
    /Tunga-Regular
    /TwCenMT-Bold
    /TwCenMT-BoldItalic
    /TwCenMT-Condensed
    /TwCenMT-CondensedBold
    /TwCenMT-CondensedExtraBold
    /TwCenMT-CondensedMedium
    /TwCenMT-Italic
    /TwCenMT-Regular
    /Univers-Bold
    /Univers-BoldItalic
    /UniversCondensed-Bold
    /UniversCondensed-BoldItalic
    /UniversCondensed-Medium
    /UniversCondensed-MediumItalic
    /Univers-Medium
    /Univers-MediumItalic
    /URWBookmanL-DemiBold
    /URWBookmanL-DemiBoldItal
    /URWBookmanL-Ligh
    /URWBookmanL-LighItal
    /URWChanceryL-MediItal
    /URWGothicL-Book
    /URWGothicL-BookObli
    /URWGothicL-Demi
    /URWGothicL-DemiObli
    /URWPalladioL-Bold
    /URWPalladioL-BoldItal
    /URWPalladioL-Ital
    /URWPalladioL-Roma
    /USPSBarCode
    /VAGRounded-Black
    /VAGRounded-Bold
    /VAGRounded-Light
    /VAGRounded-Thin
    /Verdana
    /Verdana-Bold
    /Verdana-BoldItalic
    /Verdana-Italic
    /VerdanaRef
    /VinerHandITC
    /Viva-BoldExtraExtended
    /Vivaldii
    /Viva-LightCondensed
    /Viva-Regular
    /VladimirScript
    /Vrinda
    /Webdings
    /Westminster
    /Willow
    /Wingdings2
    /Wingdings3
    /Wingdings-Regular
    /WNCYB10
    /WNCYI10
    /WNCYR10
    /WNCYSC10
    /WNCYSS10
    /WoodtypeOrnaments-One
    /WoodtypeOrnaments-Two
    /WP-ArabicScriptSihafa
    /WP-ArabicSihafa
    /WP-BoxDrawing
    /WP-CyrillicA
    /WP-CyrillicB
    /WP-GreekCentury
    /WP-GreekCourier
    /WP-GreekHelve
    /WP-HebrewDavid
    /WP-IconicSymbolsA
    /WP-IconicSymbolsB
    /WP-Japanese
    /WP-MathA
    /WP-MathB
    /WP-MathExtendedA
    /WP-MathExtendedB
    /WP-MultinationalAHelve
    /WP-MultinationalARoman
    /WP-MultinationalBCourier
    /WP-MultinationalBHelve
    /WP-MultinationalBRoman
    /WP-MultinationalCourier
    /WP-Phonetic
    /WPTypographicSymbols
    /XYATIP10
    /XYBSQL10
    /XYBTIP10
    /XYCIRC10
    /XYCMAT10
    /XYCMBT10
    /XYDASH10
    /XYEUAT10
    /XYEUBT10
    /ZapfChancery-MediumItalic
    /ZapfDingbats
    /ZapfHumanist601BT-Bold
    /ZapfHumanist601BT-BoldItalic
    /ZapfHumanist601BT-Demi
    /ZapfHumanist601BT-DemiItalic
    /ZapfHumanist601BT-Italic
    /ZapfHumanist601BT-Roman
    /ZWAdobeF
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 150
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 2.00333
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 150
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 2.00333
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 600
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.00167
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e55464e1a65876863768467e5770b548c62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc666e901a554652d965874ef6768467e5770b548c52175370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata pogodnih za pouzdani prikaz i ispis poslovnih dokumenata koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA (Utilizzare queste impostazioni per creare documenti Adobe PDF adatti per visualizzare e stampare documenti aziendali in modo affidabile. I documenti PDF creati possono essere aperti con Acrobat e Adobe Reader 5.0 e versioni successive.)
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020be44c988b2c8c2a40020bb38c11cb97c0020c548c815c801c73cb85c0020bcf4ace00020c778c1c4d558b2940020b3700020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken waarmee zakelijke documenten betrouwbaar kunnen worden weergegeven en afgedrukt. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents suitable for reliable viewing and printing of business documents.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [600 600]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


